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UNIVERSITE DE TECHNOLOGIE DE BELFORT-MONTBELIARD

Capteurs, systemes et équipements intelligents
pour véhicules autonomes ou pilotage assisté

Conférence

21 juin 2018 s

d 14h00 Aprés une présentation de notre équipe de travail,
les travaux de recherche appliquée au sein de notre
laboratoire sur les systéemes de contréle et de me-

UTBM' Campus de Belfort sure de l'Institut de Mécatronique et d’Automati-

Amphi A200 sation de I'Université de Shanghai. Notre recherche
concerne les quatre axes principaux suivants : la
conception de capteurs intelligents, la conception

Avec modulaire de contréleurs de véhicule, la réalisa-
tion des équipements combinant les deux premiers

Pr Xlaowel Tu et de la simulation visuelle en réalité virtuelle ou

S ) Rt s o e ria e e o augmentée. Sur chacun de ces themes, plusieurs
g exemples seront présentés afin d'illustrer les appli-

d'_AUtomat'Sat'on de I”Un.lvet:5|te de Shanghai. . cations industrielles visées. L'ensemble de ces tra-
Directeur de la société chinoise Instrument Society, vaux a fait I'objet de dépéts de brevets, de publi-
directeur de la société Embedded System Society, cations scientifiques et de contrats industriels. L'un
membre senior de China Electronics Association, de nos objectifs et de créer un environnement de
membre de la 9¢ société électronique de mesure travail et des plate-formes expérimentales permet-

électronique et d’'instrumentation. tant la synergie des travaux avec des professionnels
et des chercheurs de part le monde.
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