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Les vehicules autonomes

T T L TR . .
Le véhicule autonome, communicant et connec-

té fait partie des réponses prévues a nos besoins
21 S E P I 201 7 croissants de déplacements de personnes et de
u marchandises a moindre énergie consommée.

N L'organisation de pelotons en couplant les sys-
a 17h30 temes d'assistance a la conduite issus des tech-

H niques de commande (régulateur adaptatif de la
AC(;U@||_ UTBM! Belfort vitesse, suivi de voies) et de communication, de
Entrée sur inscription positionnement, ouvre de nouvelles perspectives,

N comme |'adaptation des vitesses aux feux, la cour-
toisie au niveau des insertions et la régulation
) o coopérative des intersections.
Avec Vincent Hilaire, Ces évolutions nécessiteront de nouvelles ap-
Professeur des universités proches de simulation et de validation.
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